
引脚号 信号定义 信号说明 引脚号 信号定义 信号说明

10 P+ 1 PF+

11 P- 2 PF-

13 S+ 3 PR+

14 S- 4 PR-

2 A+ 21 AO

3 A- 22 /AO

4 B+ 23 BO

5 B- 24 /BO

6 Z+ 19 ZO

7 Z- 20 /ZO

1  +24V  +24V电源 36 +24V IN 外接控制电源+

12 ALARM- 报警公共端

16 BRAKE- 刹车公共端

31 CCWLIM 正转极限

32 CWLIM 反转极限

8 SON 伺服使能 30 SVON 伺服使能

15 ALRM 异警发生 11 ALARM+ 报警

12 BRAKE 刹车信号 15 BRAKE+ 刹车

PE-601 2 位置控制模式
PE-701 1 CCW OR CW

备注：参数可能不全，上述参数修改过后，电机应该能动。

备注：若为单双轴系统，黄底接口可以不接

A相差分输出

指令脉冲输入2

指令脉冲输入1

GND  +24V电源地9

正转脉冲输出

反转脉冲输出

B相脉冲输入

Z相脉冲输入

A相脉冲输入

三五轴控制器接口 韩国LS伺服驱动器接口

Z相差分输出

B相差分输出


